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Аннотация

В работе исследуется применение метода моментов при решении задачи дифракции электро-
магнитных волн на тонком идеально проводящем проводе произвольной формы изгиба и конечной
длины, значительно превышающей диаметр его поперечного сечения. Рассматривается интегро-
дифференциальное уравнение электрического поля (EFIE) в приближении тонкого провода, которое
решается относительно тока с помощью проекционного метода. В качестве базисных и тестовых функ-
ций используются конечные элементы нулевого, первого и второго порядков (кусочно-постоянные,
линейные и квадратичные). Разработана программа, реализующая решение задачи дифракции
на таких проводах методом моментов. Отдельное внимание уделено проблеме численного расчета
интегралов, возникающих при составлении матрицы системы, а также дополнительной обработке
случая совпадения сегментов источника и приёмника. Проведены расчёты для проводов различных
конфигураций, которые сравниваются с результатами, полученными с помощью программного ком-
плекса FEKO. Продемонстрирована необходимость использования обработки случая совпадающих
сегментов источника и приёмника для малых радиусов проводов. Посредством численного экспери-
мента показаны недостатки использования функций низких порядков: конечные элементы нулевого
порядка часто не позволяют добиться приемлемой точности нахождения тока, индуцированного
на проводе, что заметно на небольших моделях при использовании сеток с малым количеством
сегментов. Также показано, что использование конечных элементов первого порядка с точки зрения
точности получаемых результатов и скорости расчётов предпочтительно.
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Abstract
This paper examines the application of the method of moments to solve the problem of electromagnetic

wave diffraction by an arbitrarily bent thin perfectly conducting wire of finite length significantly
exceeding its cross-sectional diameter. An Electric Field Integral Equation (EFIE) is considered in the
thin-wire approximation, which is solved for current using the projection method. Finite elements of zero,
first, and second orders (piecewise constant, linear, and quadratic) are used as basis and test functions. A
numerical code implementing the Method of Moments solution for diffraction by such wires has been
developed. Particular attention is given to the numerical calculation of the integrals arising during the
assembly of the system matrix and the treatment of the case when source and receiver segments coincide.
Calculations for wires of various configurations are compared with the results obtained using the FEKO
software package. The necessity of using the processing of the case of coincidence of the source and
receiver segments for small wire radii is demonstrated. Numerical experiments highlight the shortcomings
of low-order basis functions: finite zero-order elements often do not allow achieving acceptable accuracy
in computing the current induced on the wire, which is noticeable in small models when using meshes
with a small number of segments. It is also shown that the use of first-order finite elements is preferable
in terms of both the accuracy of the results and the computational efficiency.

Key words: method of moments, electromagnetic wave diffraction, thin perfectly conducting wire,
Electric Field Integral Equation (EFIE), finite element method

Введение
В настоящее время одной из наиболее актуальных проблем электродинамики является решение

задачи дифракции электромагнитных волн на телах сложной формы. В связи с широким использованием
тонких проводов в составе различных объектов, особый интерес представляет задача дифракции на
данных проводах, имеющих произвольную форму изгиба, а также конечную длину, много большую
диаметра его сечения. Из-за отсутствия аналитического решения для рассматриваемого тела, в данной
работе используется один из наиболее эффективных численных методов для построения приближённого
решения задач дифракции – метод моментов [1, 2].

Для тонких проводников классическими подходами являются уравнения Халлена [3] и Поклинг-
тона [4], которые сводят задачу к одномерному скалярному уравнению. При численной реализации
этих уравнений для изогнутых проводов с использованием кусочно-постоянных базисных функций [5] в
стандартной постановке дифференциальный оператор остаётся под знаком интеграла, что порождает
сингулярность 1/𝑅3 и приводит к значительно более медленной сходимости по сравнению с подходом на
основе метода конечных элементов, применяемого к векторному интегро-дифференциальному уравне-
нию электрического поля (EFIE), где возникает сингулярность 1/𝑅. Кроме того, импульсные базисные
функции нулевого порядка [6] демонстрируют низкую точность при расчёте распределения тока вдоль
проводника, особенно при малом числе неизвестных. Из-за этого в настоящей работе используется
EFIE в слабой постановке с учётом приближения тонкого провода, которое позволяет единообразно
моделировать провода кругового сечения произвольной геометрии и применять базисные функции
более высокого порядка.

На сегодняшний день программный комплекс FEKO де-факто является стандартным средством
при численном решении электродинамических задач [7]. Поэтому полученные результаты сравниваются
с решениями, полученными при помощи программного комплекса FEKO. Следует отметить, что из-за
отсутствия доступа к исходному коду, FEKO является «черным ящиком», что делает практически
невозможным его оптимизацию и модификацию под конкретную задачу.

Разработана программа, позволяющая при помощи метода моментов численно решать задачу
дифракции на данном теле с использованием конечных элементов нулевого, первого и второго порядков.
Показано, что использование элементов нулевого порядка часто не позволяет добиться приемлемой
точности нахождения тока, индуцированного на проводе. Показана целесообразность использования
частично аналитического расчета возникающих интегралов с целью ускорения численного метода их
вычисления. По результатам численных экспериментов получено, что предпочтительным с точки зрения
точности получаемых результатов и скорости расчётов является использование конечных элементов
первого порядка.

Постановка задачи
Рассматривается идеально проводящий провод 𝑇 , представляющий собой тонкую проволоку

постоянного кругового сечения произвольной формы изгиба. Обозначим комплексную амплитуду
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падающего электромагнитного поля как
{︀
E𝑖, H𝑖

}︀
, а рассеянного как {E𝑠, H𝑠}. Временная зависимость

задается как 𝑒𝑖𝜔𝑡. Тогда стационарная задача дифракции примет вид [8,9]:⎧⎪⎪⎪⎪⎪⎪⎪⎪⎨⎪⎪⎪⎪⎪⎪⎪⎪⎩

rot
(︀
H𝑠 +H𝑖

)︀
= 𝑖𝜔𝜀

(︀
E𝑠 +E𝑖

)︀
, r ∈ R3 ∖ 𝑇 ,

rot
(︀
E𝑠 +E𝑖

)︀
= −𝑖𝜔𝜇

(︀
H𝑠 +H𝑖

)︀
, r ∈ R3 ∖ 𝑇 ,[︀(︀

E𝑠 +E𝑖
)︀
,n
]︀

= 0, r ∈ 𝑆,

[e𝑟,E
𝑠] =

√︀
𝜇
𝜀 [e𝑟, [e𝑟,H

𝑠]] + 𝑜
(︀
1
𝑟

)︀
, 𝑟 → +∞,

(1)

где e𝑟 — орт сферической системы координат, n — внешняя нормаль к поверхности провода — границе
𝑆, 𝜀 и 𝜇 — диэлектрическая и магнитная проницаемости внешней по отношению к проводу среды.

Поставленная задача не решается аналитически. Для построения приближённого решения ис-
пользуется метод моментов, для применения которого предварительно сведем данную задачу (1) к
интегро-дифференциальному уравнению электрического поля относительно поверхностных токов [10].
Рассеянное данным телом поле можно представить через векторный A(r) и скалярный Φ(r) потенциа-
лы [11]:

E𝑠 = −𝑖𝜔A− (∇Φ). (2)

Скалярный и векторный потенциалы можно записать следующим образом:

A(r) =
𝜇

4𝜋

∫︁
𝑆

J (r′)
𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝜎′, (3)

Φ(r) =
1

4𝜋𝜀

∫︁
𝑆

𝜌 (r′)
𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝜎′, (4)

где J (r′) — поверхностная плотность токов, 𝜌 (r′) — поверхностная плотность заряда, r′ — радиус-вектор
точки на поверхности провода. Используя граничные условия, можно получить интегро-дифференциальное
уравнение:

E𝑖
𝜏 = 𝑖𝜔A (r) + (∇Φ(r))𝜏 , (5)

где индекс 𝜏 обозначает тангенциальную составляющую вектора относительно рассматриваемой по-
верхности.

В данной работе рассматривается приближение тонкого провода, при котором, пренебрегая
угловой зависимостью распределения поверхностной плотности тока, рассчитывается ток вдоль оси
провода. Для этого провод разбивается на осевые сегменты, что схематично показано на рис. 1. Тем
самым удаётся избежать введения сетки на поверхности при численном решении поставленной задачи,
что позволяет сократить требуемые вычислительные мощности. Данное приближение справедливо при
радиусе провода 𝑎 много меньшем длины провода 𝐿 и длины волны 𝜆, что можно записать в виде:
𝑎 ≪ 𝐿, 𝑎 ≪ 𝜆.

Стоит отметить, что потенциалы содержат особенность в знаменателе, когда радиус-вектор
наблюдателя r совпадает с радиус-вектором источника r′, которая является интегрируемой в соответ-
ствии с теорией потенциала [12] для интеграла размерности 𝑁 ≥ 2. Однако, пренебрегая зависимостью
поверхностной плотности тока от угла полярной системы координат в сечении провода, мы получаем
одномерный интеграл по кривой, для которого данная особенность является неинтегрируемой:∫︁

𝑆

𝑓 (r)

|r− r′|
𝑑𝜎 =

∫︁ 2𝜋

0

∫︁
𝐶

𝑓 (r)

|r− r′|
𝑎 𝑑𝜙𝑑𝑙 = 2𝜋𝑎

∫︁
𝐶

𝑓 (r)

|r− r′|
𝑑𝑙, (6)

где 𝑑𝑙 — элемент длины кривой 𝐶, совпадающей с осью провода. Для обхода данной особенности
используется следующее приближение [1]:

|r− r′| =
√︀
(𝜌− 𝜌′)2 + (𝑧 − 𝑧′)2 =

√︁
𝜌2 + 𝜌′2 − 2𝜌𝜌′ cos(𝜑− 𝜑′) + (𝑧 − 𝑧′)2, (7)

где (𝜌, 𝜑, 𝑧) и (𝜌′, 𝜑′, 𝑧′) — цилиндрические координаты точек наблюдения и источника соответственно
в собственной системе координат источника. При выполнении условий 𝑎 ≪ 𝐿 и 𝑎 ≪ 𝜆, можно считать,
что вычисление поля происходит на оси провода, а источник находится на его поверхности, что в случае
совпадения сегментов можно записать как 𝜌 = 0, 𝜌′ = 𝑎. Тогда выражение (7) можно переписать в виде:

|r− r′| =
√︀
(𝑧 − 𝑧′)2 + 𝑎2. (8)
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Рисунок 1 – Пример рассматриваемого объекта

В глобальной системе координат это выражение примет вид:

|r− r′| =
√︁
(raxis − r′axis)

2
+ 𝑎2, (9)

где raxis и r′axis — радиус- векторы точек на оси сегмента наблюдателя и источника соответственно,
которые в дальнейшем будут заданы параметрически.

Стоит отметить, что данное приближение применяется для всех пар сегментов, как совпадающих,
так и для различных, поскольку фактически исследуемый провод заменен линией, являющейся его
осью, а введенный малый радиус 𝑎 в (9) позволяет устранить неинтегрируемую особенность. Благодаря
этому расстояние |r− r′| между источником и наблюдателем никогда не может быть меньше радиуса
провода 𝑎.

Введем для единообразия с исходной постановкой одномерный оператор дивергенции:

(∇𝜏 , a) = div𝜏 a = lim
Δ𝑙→0

𝑎𝑙(𝑙 +∆𝑙)− 𝑎𝑙(𝑙)

∆𝑙
=

𝜕𝑎𝑙
𝜕𝑙

. (10)

Тогда запишем уравнение непрерывности в виде:

(∇𝜏 , J) + 𝑖𝜔𝜌 = 0. (11)

Отсюда, выражая поверхностную плотность зарядов и подставляя ее в выражения для скалярного
потенциала, получим:

Φ (r) = 2𝜋𝑎
𝑖

4𝜋𝜔𝜀

∫︁
𝐶

(∇′
𝜏 , J (r′))

𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝑙′. (12)

Выразим искомую комплексную амплитуду тока через соотношение

I (r′) = 2𝜋𝑎J (r′) . (13)

Граничные условия
[︀(︀
E𝑠 +E𝑖

)︀
, n
]︀
= 0 можно записать в виде [13]:(︀
E𝑠 +E𝑖

)︀
e𝑙 = 0, (14)

𝑖

4𝜋

(︃
𝜔𝜇

∫︁
𝐶

I (r′)
𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝑙′ +

1

𝜔𝜀

(︃
∇𝜏

∫︁
𝐶

(∇′
𝜏 , I (r′))

𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝑙′

)︃)︃
= E𝑖

𝜏 , (15)

где e𝑙 — единичный вектор вдоль оси проводника.
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Таблица 1: Параметрические уравнения линий

Прямолинейный сегмент Криволинейный сегмент

r(𝜉) = 𝜉r𝑛 + (1− 𝜉)r𝑛−1 r(𝜉) = 𝑓−
𝑛 (𝜉)r𝑛−1 + 𝑔𝑛(𝜉)r𝑛−1/2 + 𝑓+

𝑛 (𝜉)r𝑛

𝑓−
𝑛 (𝜉) = 1− 3𝜉 + 2𝜉2, 𝑓+

𝑛 (𝜉) = −𝜉 + 2𝜉2,

𝑔𝑛(𝜉) = 4
(︀
𝜉 − 𝜉2

)︀
.

Метод моментов
Введем скалярное произведение:

⟨f(r), g(r)⟩ =
∫︁
𝑆

f(r)g(r) 𝑑𝜎 = 2𝜋𝑎

∫︁
𝐶

f(r)g(r) 𝑑𝑙. (16)

Умножим скалярно уравнение (5) на пробную функцию 𝜓(r):

⟨(𝑖𝜔A(r) + (∇Φ(r))𝜏 ) , 𝜓(r)⟩ =
⟨︀
E𝑖

𝜏 , 𝜓(r)
⟩︀
. (17)

Тогда с учетом (15)–(17) получим:

𝑖

4𝜋

(︃
𝜔𝜇

∫︁
𝐶

∫︁
𝐶

𝜓(r) I(r′)
𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝑙′ 𝑑𝑙+

+
1

𝜔𝜀

∫︁
𝐶

𝜓(r)

(︃
∇𝜏

∫︁
𝐶

(∇′
𝜏 , I(r′))

𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝑙′

)︃
𝑑𝑙

)︃
=

∫︁
𝐶

E𝑖
𝜏 (r)𝜓(r) 𝑑𝑙. (18)

Приблизим провод конечным числом сегментов, как показано на рис. 2. Для элементов нулевого
и первого порядка приблизим прямым отрезком провода цилиндрической формы, что схематично
изображено на рис. 3. Заметим, что, аппроксимируя исходный провод набором отрезков, при использо-
вании функций выше первого порядка стоит ожидать снижения точности решения до первого порядка
соответственно, из-за чего для функций второго порядка возникает необходимость рассматривать
криволинейные сегменты. В этом случае приблизим каждый сегмент кривой второго порядка, что
схематично изображено на рис. 4.

Зададим уравнения линий, изображённых на рис. 3 и 4, используя параметр 𝜉 ∈ [0, 1]. Соответ-
ствующие формулы представлены в таблице 1.

Введем обозначение:
𝑑r(𝜉)

𝑑𝜉
= r′𝜉(𝜉). (19)

Элемент длины каждого сегмента также зададим параметрически:

𝑑𝑙 =

⃒⃒⃒⃒
𝑑r(𝜉)

𝑑𝜉

⃒⃒⃒⃒
𝑑𝜉 =

⃒⃒
r′𝜉(𝜉)

⃒⃒
𝑑𝜉. (20)

Рисунок 2 – Пример разбиения
рассматриваемого объекта

Рисунок 3 – Приближение криво-
линейного сегмента отрезком

Рисунок 4 – Приближение криво-
линейного сегмента кривой второ-

го порядка

17



Современная электродинамика, Т. 5, № 4 (24), 2026

Базисные функции нулевого порядка
Для начала в качестве базисных функций рассмотрим элементы нулевого порядка — кусочно-

постоянные функции (pulse functions), которые соответствуют постоянной поверхностной плотности
токов на каждом сегменте [5, 6]: {f1, f2, . . . , f𝑁}, где 𝑁 — число сегментов, на которые разбивается
исходный тонкий провод.

Данные функции равны 1 на сегменте с совпадающим номером и 0 всюду вне его, что изображено
на рис. 5 и 6 для сегмента 𝑇𝑚:

f𝑚
(︀
r(𝜉𝑚)

)︀
=

⎧⎪⎨⎪⎩e𝑚, r ∈ 𝑇𝑚,

0, r /∈ 𝑇𝑚,

(︀
∇𝜏 , f𝑚

(︀
r(𝜉𝑚)

)︀)︀
=

1⃒⃒⃒
r′𝜉(𝜉𝑚)

⃒⃒⃒ 𝜕𝑓𝑚(︀r(𝜉𝑚)
)︀

𝜕𝜉𝑚
≡ 0 (21)

где 𝜉𝑚 ∈ [0, 1], e𝑚 = (r𝑚 − r𝑚−1) / |r𝑚 − r𝑚−1| — единичный вектор вдоль сегмента 𝑇𝑚.

В соответствии с методом моментов будем искать приближенное решение задачи (15) в виде:

I (r′) =

𝑁∑︁
𝑚=1

𝐼𝑚 f𝑚 (r (𝜉𝑚)) . (22)

Заметим, что (∇′
𝜏 , f𝑚 (r′)) ≡ 0 в точках, отличных от узлов сетки, а в узлах сетки это выражение

не определено, таким образом, второе слагаемое в левой части (15), отвечающее за вклад скалярного
потенциала, равно нулю.

Тогда при подстановке явных выражений в (18) получим:

𝑁∑︁
𝑚=1

𝐼𝑚
𝑖𝜔𝜇

4𝜋
(e𝑡, e𝑚)

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅

⃒⃒
r′𝜉 (𝜉𝑚)

⃒⃒
𝑑𝜉𝑚

⃒⃒
r′𝜉 (𝜉𝑡)

⃒⃒
𝑑𝜉𝑡 =

∫︁ 1

0

E𝑖
𝜏 e𝑡

⃒⃒
r′𝜉 (𝜉𝑡)

⃒⃒
𝑑𝜉𝑡, (23)

где 𝑅 = |r− r′| =
√︁

(r (𝜉𝑚)− r (𝜉𝑡))
2
+ 𝑎2.

Касательные вектора при приближении провода отрезками постоянны вдоль каждого сегмента,
однако также удобно выразить их параметрически:

e𝑚 = e𝑚(𝜉) =
(r𝑚 − r𝑚−1)

|r𝑚 − r𝑚−1|
=

r′𝜉(𝜉)⃒⃒⃒
r′𝜉(𝜉)

⃒⃒⃒ = ̃︀e𝑚⃒⃒⃒
r′𝜉(𝜉)

⃒⃒⃒ , (24)

где ̃︀e𝑚 = (r𝑚 − r𝑚−1) — ненормированный вектор вдоль сегмента 𝑇𝑚.

С учетом новых обозначений уравнение (23) примет вид:

𝑁∑︁
𝑚=1

𝐼𝑚
𝑖𝜔𝜇

4𝜋
(̃︀e𝑡, ̃︀e𝑚)

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉𝑚 𝑑𝜉𝑡 = ̃︀e𝑡 ∫︁ 1

0

E𝑖
𝜏 (r (𝜉𝑡)) 𝑑𝜉𝑡. (25)

В результате получаем, что задача (15) сводится к системе линейных уравнений (25), где 𝑡 = 1, 𝑁 .

Рисунок 5 – График кусочно-постоянной функции

Рисунок 6 – Сегмент 𝑇𝑚
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Базисные функции первого порядка
Кроме того, в качестве базисных функций рассмотрим элементы первого порядка — кусочно-

линейные функции (rooftop functions) [5, 14]: {f0, f1, . . . , f𝑁}, где 𝑁 — число аппроксимирующих
сегментов, на которые разбивается исходный тонкий провод. Выберем узел с номером 𝑚, он является
общим узлом для двух сегментов, изображенных на рис. 8, которые обозначим через 𝑇−

𝑚 и 𝑇+
𝑚 . Тогда

𝐶𝑚 = 𝑇−
𝑚 ∪ 𝑇+

𝑚 — носитель функции f𝑚, график которой изображен на рис. 7.

f𝑚
(︀
r(𝜉±𝑚)

)︀
=

⎧⎪⎨⎪⎩
𝜉+𝑚 e+𝑚, r ∈ 𝑇+

𝑚 ,

(1− 𝜉−𝑚) e−𝑚, r ∈ 𝑇−
𝑚 ,

0, r /∈ 𝑇+
𝑚 ∪ 𝑇−

𝑚 ,

(26)

⃒⃒
r′𝜉(𝜉

±
𝑚)
⃒⃒ (︀
∇𝜏 , f𝑚

(︀
r(𝜉±𝑚)

)︀)︀
=

𝜕𝑓𝑚 (r(𝜉±𝑚))

𝜕𝜉±𝑚
=

⎧⎪⎨⎪⎩
1, r ∈ 𝑇+

𝑚 ,

− 1, r ∈ 𝑇−
𝑚 ,

0, r /∈ 𝑇+
𝑚 ∪ 𝑇−

𝑚 ,

(27)

где e+𝑚 = r𝑚−r𝑚−1

|r𝑚−r𝑚−1| — единичный вектор вдоль сегмента 𝑇+
𝑚 , e−𝑚 = r𝑚+1−r𝑚

|r𝑚+1−r𝑚| — единичный вектор вдоль
сегмента 𝑇−

𝑚 , 𝜉±𝑚 ∈ [0, 1].

Приближенное решение задачи (15) ищем в виде:

I (r′) =

𝑁∑︁
𝑚=0

𝐼𝑚 f𝑚 (r (𝜉𝑚)) . (28)

Рисунок 7 – График кусочно-линейной функции Рисунок 8 – Сегменты узла с номером 𝑚

Базисные функции второго порядка
Теперь в качестве базисных функций рассмотрим элементы второго порядка — кусочно-квадратич-

ные функции, так называемые лагранжевы элементы [14], графики которых изображены на рис. 9
и рис. 10: {𝜓0,𝜓1, . . . , 𝜓2N}, где 𝑁 — количество сегментов, которыми приближается исходный
тонкий провод. Использование середины сегмента приводит к увеличению количества узлов сетки:
𝑧𝑚 = 𝑚ℎ/2, 𝑚 = 0, 2𝑁 . Выберем узел с четным номером 𝑚, он является общим узлом для двух
сегментов, которые обозначим через 𝑇−

𝑚 и 𝑇+
𝑚 , что показано на рис. 11. Введем на данных сегментах

функцию 𝜙m, график которой изображен на рис. 9.

𝜙m

(︀
r(𝜉±𝑚)

)︀
=

⎧⎪⎪⎪⎪⎨⎪⎪⎪⎪⎩

(︁
−𝜉+𝑚 + 2𝜉+𝑚

2
)︁
e+𝑚 (𝜉+𝑚) , r ∈ 𝑇+

𝑚 ,(︁
1− 3𝜉−𝑚 + 2𝜉−𝑚

2
)︁
e−𝑚 (𝜉−𝑚) , r ∈ 𝑇−

𝑚 ,

0, r /∈ 𝑇+
𝑚 ∪ 𝑇−

𝑚 ,

(29)

⃒⃒
r′𝜉(𝜉

±
𝑚)
⃒⃒ (︀
∇𝜏 , 𝜙m

(︀
r(𝜉±𝑚)

)︀)︀
=

𝜕𝜙𝑚 (r(𝜉±𝑚))

𝜕𝜉±𝑚
=

⎧⎪⎪⎪⎨⎪⎪⎪⎩
−1 + 4𝜉+𝑚, r ∈ 𝑇+

𝑚 ,

−3 + 4𝜉−𝑚, r ∈ 𝑇−
𝑚 ,

0, r /∈ 𝑇+
𝑚 ∪ 𝑇−

𝑚 ,

(30)
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Рис. 9: Базисная функция при четном узле сетки
𝑧𝑚 Рис. 10: Базисная функция при нечетном узле сет-

ки 𝑧𝑚+1

Рис. 11: Сегменты узла с номером 𝑚

где e+𝑚 (𝜉+𝑚) = r′𝜉(𝜉
+
𝑚)/

⃒⃒⃒
r′𝜉(𝜉

+
𝑚)
⃒⃒⃒
= ̃︀e+𝑚 (𝜉+𝑚) /

⃒⃒⃒
r′𝜉(𝜉

+
𝑚)
⃒⃒⃒

— единичный касательный вектор сегмента 𝑇+
𝑚 ,

e−𝑚 (𝜉−𝑚) = r′𝜉(𝜉
−
𝑚)/

⃒⃒⃒
r′𝜉(𝜉

−
𝑚)
⃒⃒⃒
= ̃︀e−𝑚(𝜉−𝑚)/

⃒⃒⃒
r′𝜉(𝜉

−
𝑚)
⃒⃒⃒
— единичный касательный вектор сегмента 𝑇−

𝑚 , 𝜉±𝑚 ∈ [0, 1]

— параметр, изменяющийся вдоль сегмента.

Рассматриваются так же функции, определенные на каждом сегменте 𝑇𝑚 отдельно, которые
принимают максимальное значение в середине сегмента, возрастая от 0 до 1 к его центру и затем
убывая обратно до 0 к соседнему узлу, что показано на рис. 10

g𝑚 (r (𝜉𝑚)) =

⎧⎨⎩ 4
(︀
𝜉𝑚 − 𝜉𝑚

2
)︀
e𝑚 (𝜉𝑚) , r ∈ 𝑇𝑚,

0, r /∈ 𝑇𝑚,

(31)

⃒⃒
r′𝜉(𝜉)

⃒⃒
(∇𝜏 , g𝑚 (r (𝜉𝑚))) =

𝜕𝑔𝑚 (r (𝜉𝑚))

𝜕𝜉𝑚
=

⎧⎨⎩ 4 (1− 2𝜉𝑚) , r ∈ 𝑇𝑚,

0, r /∈ 𝑇𝑚,

(32)

где e𝑚 (𝜉𝑚) = r′𝜉(𝜉𝑚)/
⃒⃒⃒
r′𝜉(𝜉𝑚)

⃒⃒⃒
= ̃︀e𝑚 (𝜉𝑚) /

⃒⃒⃒
r′𝜉(𝜉𝑚)

⃒⃒⃒
— единичный касательный вектор сегмента 𝑇𝑚.

Таким образом, каждая функция с четным и нечетным индексами представима как:

𝜓m (r) =

⎧⎨⎩ 𝜙m (r) , 𝑚 = 2𝑛, 𝑛 = 0, 𝑁,

g𝑚 (r) , 𝑚 = 2𝑛− 1, 𝑛 = 1, 𝑁.

(33)

Увеличению порядка точности решения способствует увеличение количества базисных функций
в 2 раза [14].

Как и прежде, в соответствии с методом моментов будем искать приближенное решение задачи (15)
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в виде:

I (r′) =

2𝑁∑︁
𝑚=0

𝐼𝑚𝜓m (r′) =

𝑁∑︁
𝑚=0

(𝐼2𝑚𝜙m) +

𝑁∑︁
𝑚=1

(𝐼2𝑚−1 g2𝑚−1) , (34)

где 𝐼𝑚 – значение амплитуды тока в 𝑚-ом узле, 𝑚 = 0, 2𝑁 .

Подстановка явного вида решения в (18) и интегрирование по частям вклада скалярного потен-
циала для функций первого и второго порядков (более подробный вывод приведен в Приложении)
позволяют записать уравнение (18) в единообразной форме:

𝑀∑︁
𝑚=0

𝐼𝑚
𝑖

4𝜋

(︃
𝜔𝜇

∫︁
𝐶𝑡

∫︁
𝐶𝑚

𝛾m (r′)𝛾t (r)
𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝑙𝑚 𝑑𝑙𝑡−

− 1

𝜔𝜀

∫︁
𝐶𝑡

∫︁
𝐶𝑚

(∇′
𝜏 , 𝛾m (r′)) (∇𝜏 , 𝛾t (r))

𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝑙𝑚 𝑑𝑙𝑡

)︃
=

∫︁
𝐶𝑡

E𝑖
𝜏 𝛾t (r) 𝑑𝑙𝑡, (35)

где 𝑀 = 𝑁 , 𝛾t = f𝑡 при 𝑡 = 0, 𝑁 и 𝑀 = 2𝑁 , 𝛾t = 𝜓t при 𝑡 = 0, 2𝑁 для первого и второго порядков
соответственно. В итоге, задача (18) сводится к системе линейных уравнений (35).

Стоит отметить, что пробные функции первого и второго порядков обладают еще одним суще-
ственным преимуществом относительно функций нулевого порядка — они способны автоматически
учитывать граничные условия: в узлах, где нет токов, соответствующие коэффициенты перед пробными
функциями просто равны 0.

Обработка совпадающих сегментов
Стоит отметить, что при решении (35), возникают интегралы вида

𝐼 =

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

𝑓(𝜉1, 𝜉2)
exp(−𝑖𝑘𝑅)

𝑅
𝑑𝜉1 𝑑𝜉2, (36)

где введено обозначение: 𝑅 = |r− r′| =
√︁(︀

r(𝜉1)− r(𝜉2)
)︀2

+ 𝑎2.

Заметим, что несмотря на то, что интегралы являются собственными, благодаря слагаемому 𝑎2,
при численном расчете данного интеграла (36), когда сегменты, по которым ведется интегрирование,
совпадают, возникает случай 𝑅 =

√
𝑎2 = 𝑎. Так как 𝑎 мало, то интегралы вида (36) берутся от быстро

меняющейся функции, что может привести к существенным ошибкам при применении стандартных
формул численного интегрирования на введённой сетке.

Необходимо подчеркнуть несколько моментов.

1. Для приближенного вычисления всех интегралов по умолчанию будут использоваться пятиточеч-
ные квадратурные формулы Гаусса [15–17].

2. При недостаточной точности расчета интегралов (36), качественный вид решения сохраняется,
однако вычисленная амплитуда тока меньше и сходится к требуемому значению только при
достаточном сгущении сетки интегрирования.

3. Расчет двойных интегралов вида (36) проводится на сгущающихся сетках до удовлетворения
следующему критерию: ⃒⃒⃒⃒

⃒𝑈𝑁 − 𝑈𝑁−1

𝑈𝑁+𝑈𝑁−1

2

⃒⃒⃒⃒
⃒ ≤ 𝛿 = 10−8, (37)

где 𝑁 – количество интервалов сетки для расчета интеграла, 𝑈𝑁 – вычисленное значение интеграла
при данном разбиении отрезка интегрирования. В рамках данной работы было установлено при
помощи численного эксперимента, что данное значение 𝛿 достаточно для получения решения,
согласующегося с аналогичными решениями, получаемыми программным комплексом FEKO.
Дальнейшее уменьшение 𝛿 нецелесообразно из-за увеличения числа интервалов сетки 𝑁 и роста
вычислительных затрат без значимого улучшения итогового результата.

4. При достаточно малых значениях радиуса 𝑎 ошибка расчета интеграла в случае совпадения
сегментов убывает очень медленно при сгущении сетки.

5. Для увеличения скорости сходимости в случае совпадающих сегментов интеграл разбивается на
две части, где внутренний интеграл от быстро меняющейся части вычисляется аналитически,
когда это возможно. Остальные интегралы считаются численно без сгущения сетки и условия (37).
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Можно показать, что для функций первого и нулевого порядков при совпадении сегментов
выполняется соотношение:

𝑅 =

√︁(︀
r(𝜉1)− r(𝜉2)

)︀2
+ 𝑎2 =

√︀
𝑙2(𝜉1 − 𝜉2)2 + 𝑎2 = 𝑙

√︀
(𝜉1 − 𝜉2)2 + (𝑎/𝑙)2, (38)

где 𝑙 – длина сегмента, 𝜉𝑖 ∈ [0, 1], 𝑖 = 1, 2.

Стандартным подходом, используемым в работах [2, 5], является разложение экспоненты по
малому аргументу: 𝑒−𝑖𝑘𝑅 ≈ 1− 𝑖𝑘𝑅, что справедливо в приближении тонкого провода, когда 𝑎 ≪ 𝐿. В
данной работе используется выделение быстро меняющейся части интегрального ядра, что позволяет
корректно учитывать поведение подынтегральной функции и является математически более строгим
подходом.

Разобьем интеграл (36) на две части:∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

𝑓(𝜉1, 𝜉2)
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉1 𝑑𝜉2 =

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

𝑓(𝜉1, 𝜉2)
𝑒−𝑖𝑘𝑅 − 1

𝑅
𝑑𝜉1 𝑑𝜉2 +

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

𝑓(𝜉1, 𝜉2)
1

𝑅
𝑑𝜉1 𝑑𝜉2. (39)

Приводя к виду, описанному в пункте 5, получаем:∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

𝑓(𝜉1, 𝜉2)
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉1 𝑑𝜉2 =

𝑛𝑔∑︁
𝑖=1

𝑛𝑔∑︁
𝑗=1

𝑓(𝜉𝑖, 𝜉𝑗)
𝑒−𝑖𝑘𝑅 − 1

𝑅
+

𝑛𝑔∑︁
𝑖=1

∫︁ 1

0

𝑓(𝜉1, 𝜉𝑖)

𝑅
𝑑𝜉1, (40)

где 𝑛𝑔 = 5 — число Гауссовых точек.

При 𝑓(𝜉1, 𝜉2) = 1:

𝑛𝑔∑︁
𝑖=1

∫︁ 1

0

𝑓(𝜉1, 𝜉𝑖)

𝑅
𝑑𝜉1 =

1

𝑙

𝑛𝑔∑︁
𝑖=1

ln

⃒⃒⃒⃒
⃒ (1− 𝜉𝑖) +

√︀
(1− 𝜉𝑖)2 + (𝑎/𝑙)2

−𝜉𝑖 +
√︀
𝜉2𝑖 + (𝑎/𝑙)2

⃒⃒⃒⃒
⃒ = 1

𝑙

𝑛𝑔∑︁
𝑖=1

𝑃0(𝜉𝑖), (41)

где 𝑃0(𝜉𝑖) — введённая для удобства вспомогательная функция.

При 𝑓(𝜉1, 𝜉2) = 𝜉1 𝜙(𝜉2):

𝑛𝑔∑︁
𝑖=1

∫︁ 1

0

𝑓(𝜉1, 𝜉𝑖)

𝑅
𝑑𝜉1 =

1

𝑙

𝑛𝑔∑︁
𝑖=1

𝜙(𝜉𝑖)
(︁√︀

(1− 𝜉𝑖)2 + (𝑎/𝑙)2−
√︁

𝜉2𝑖 + (𝑎/𝑙)2+𝜉𝑖𝑃0(𝜉𝑖)
)︁
=

1

𝑙

𝑛𝑔∑︁
𝑖=1

𝜙(𝜉𝑖)𝑃1(𝜉𝑖), (42)

где 𝑃1(𝜉𝑖) — ещё одна вспомогательная функция.

При 𝑓(𝜉1, 𝜉2) = (1− 𝜉1)𝜙(𝜉2):

𝑛𝑔∑︁
𝑖=1

∫︁ 1

0

𝑓(𝜉1, 𝜉𝑖)

𝑅
𝑑𝜉1 =

1

𝑙

𝑛𝑔∑︁
𝑖=1

𝜙(𝜉𝑖)
(︀
𝑃0(𝜉𝑖)− 𝑃1(𝜉𝑖)

)︀
, (43)

где 𝑛𝑔 = 5 — число Гауссовых точек, 𝑃0(𝜉𝑖) и 𝑃1(𝜉𝑖) — введенные для удобства в (41) и (42) вспомога-
тельные функции.

Заметим, что для функций второго порядка внутренний интеграл во втором слагаемом в (40) не
вычисляется аналитически через элементарные функции, из-за чего данный подход в этой ситуации не
рассматривается.

Результаты расчетов
Рассмотрим следующую задачу, конфигурация которой изображена на рис. 12: исследуется

дифракция плоской волны частотой 1 ГГц на отрезке провода кругового сечения радиуса 3,6 мм,
который образует круговую петлю радиусом 0,08 длины волны 𝜆 ≈ 0, 3 м.
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Рис. 12: Конфигурация задачи

Рис. 13: Распределение амплитуды тока вдоль про-
вода без обработки совпадающих сегментов

Рис. 14: Распределение амплитуды тока вдоль про-
вода с обработкой совпадающих сегментов

На рис. 13 и рис. 14 видно хорошее совпадение численного решения, полученного разработанной
программой при использовании конечных элементов 1-го и 2-го порядков, и решения, полученного
при помощи программного комплекса FEKO, при разбиении данного провода на 9 сегментов длиной
𝜆/12, где 𝜆 ≈ 0, 3 м — длина волны падающего поля. Однако заметим, что полученное решение при
использовании базисных функций нулевого порядка существенно отличается от требуемого, откуда
следует, что при использовании моделей проводов, разбиваемых на небольшое количество сегментов,
данные пробные функции не способны обеспечить нужную точность получаемого решения, из-за
чего, а также из-за невозможности явной передачи граничных условий, не будут рассматриваться в
последующих результатах.

Исследуем также следующую задачу, изображенную на рис. 15. Рассматривается дифракция
плоской волны частотой 1 ГГц на прямом отрезке провода длиной, равной 10𝜆, и радиуса 2 мкм: провод
разбивается на 120 сегментов длиной 𝜆/12. Данный пример является достаточно показательным, так
как использует практически минимальный радиус, доступный для моделирования тонких проводов в
FEKO.

Важно подчеркнуть, что численный расчет двойных интегралов (36) для совпадающих сегментов
не достигает относительной точности (37) со значением 𝛿 = 10−4 за время, необходимое для решения
задачи (1) в исходной постановке, что говорит о медленной сходимости численных методов при малых
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значениях радиуса провода 𝑎. Как можно видеть на рис. 16, когда при вычислении интегралов вида (36)
не выполняется условие (37), получаемое решение плохо согласуется с решением, найденным при помощи
FEKO. Однако из рис. 17 видно, что ускорение сходимости численного метода расчета интегралов
вида (36) обеспечивает уже хорошее соответствие с численными результатами, полученными при помощи
FEKO.

Рис. 15: Конфигурация задачи

Рис. 16: Распределение амплитуды тока вдоль про-
вода без обработки совпадающих сегментов

Рис. 17: Распределение амплитуды тока вдоль про-
вода с обработкой совпадающих сегментов
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Рис. 18: Конфигурация задачи

Рис. 19: Распределение амплитуды тока вдоль про-
вода без обработки совпадающих сегментов

Рис. 20: Распределение амплитуды тока вдоль про-
вода с обработкой совпадающих сегментов

Отсюда можно сделать вывод о необходимости использования рассмотренного метода обработки
в случае совпадения сегментов, по которым ведется интегрирование.

Для исследования возможностей программы также рассмотрим асимметричную задачу, конфигу-
рация которой изображена на рис. 18. Провод радиуса 3,6 мм, который образует эллипс с полуосями,
равными 5 м и 3 м, исследуется дифракция плоской волны частотой 1 ГГц под углом 45° к осям 𝑂𝑋 и
𝑂𝑌 .

На рис. 19 и рис. 20 видно хорошее согласование численных решений с решением программного
комплекса FEKO при разбиении данного провода на 256 сегментов длиной 𝜆/12, где 𝜆 – длина волны
падающего поля.

Таким образом, продемонстрировано хорошее соответствие результатов при разбиении проводов
на достаточно большое количество сегментов для всех рассмотренных конфигураций.
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Заключение
В работе рассмотрена задача дифракции на тонком идеально проводящем проводе круглого

сечения произвольной формы изгиба. Разработана программа, позволяющая при помощи метода
моментов численно решать задачу дифракции на данном теле с использованием базисных функций
нулевого, первого и второго порядков. Показано, что использование пробных функций нулевого порядка
часто не позволяет добиться приемлемой точности нахождения тока, индуцированного на проводе,
в отличие от функций более высоких порядков. Исследован метод частично аналитического расчета
интегралов для совпадающих сегментов с целью ускорения численного метода их вычисления. Показана
целесообразность использования этого метода. Выявлены трудности применения базисных функций
второго порядка при решении задачи дифракции на тонком проводе с малым радиусом, связанные с
отсутствием возможности ускорения сходимости численных методов без использования специальных
функций. При этом получаемые результаты, как правило, отличаются незначительно. В связи с этим
можно сделать вывод, что предпочтительным с точки зрения точности получаемых результатов и
скорости расчётов является использование базисных функций первого порядка.
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Приложение
При подстановке явного вида решения (28) для конечных элементов первого порядка уравне-

ние (18) примет вид:
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𝑁∑︁
𝑚=0

𝐼𝑚
𝑖

4𝜋

(︃
𝜔𝜇

∫︁
𝐶𝑡

∫︁
𝐶𝑚

f𝑚(r′) f𝑡(r)
𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝑙𝑚 𝑑𝑙𝑡+

+
1

𝜔𝜀

∫︁
𝐶𝑡

(︃
∇𝜏

∫︁
𝐶𝑚

(∇′
𝜏 , f𝑚(r′))

𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝑙𝑚

)︃
f𝑡(r) 𝑑𝑙𝑡

)︃
=

∫︁
𝐶𝑡

E𝑖
𝜏 f𝑡(r) 𝑑𝑙𝑡.

(44)

Рассмотрим отдельно слагаемое:

⟨∇𝜏Φ(r), f𝑡(r)⟩ =
∫︁
𝐶𝑡

(∇𝜏Φ(r)) f𝑡(r) 𝑑𝑙𝑡 = 2𝜋𝑎

∫︁ 1

0

𝜕Φ(r(𝜉𝑡))

𝜕𝜉𝑡
e𝑡 f𝑡(r) 𝑑𝜉𝑡, (45)

проинтегрировав по частям, получим:

Φ(r) e𝑡 f𝑡(r)|10 −
∫︁ 1

0

Φ(r)
𝜕f𝑡(r(𝜉𝑡))

𝜕𝜉𝑡
e𝑡 𝑑𝜉𝑡 = Φ(r) e𝑡 f𝑡(r)|10 −

∫︁
𝐶𝑡

Φ(r)(∇𝜏 , f𝑡(r)) 𝑑𝑙𝑡, (46)

так как 𝐶𝑡 = 𝑇−
𝑚 ∪ 𝑇+

𝑚 , то:

Φ(r) e𝑡 f𝑡(r)|10 = Φ(r(𝜉+𝑡 )) e
+
𝑡 f𝑡(r(𝜉

+
𝑡 ))
⃒⃒1
0
+ Φ(r(𝜉−𝑡 )) e−𝑡 f𝑡(r(𝜉

−
𝑡 ))
⃒⃒1
0
, (47)

подставляя явный вид пробных функций, получим:

Φ(r) e𝑡 f𝑡(r)|10 = Φ(r𝑡)− Φ(r𝑡) = 0, (48)

где r𝑡 — радиус-вектор к узлу с номером 𝑡.

Тогда уравнение (44) примет вид:

𝑁∑︁
𝑚=0

𝐼𝑚
𝑖

4𝜋

(︃
𝜔𝜇

∫︁
𝐶𝑡

∫︁
𝐶𝑚

f𝑚(r′) f𝑡(r)
𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝑙𝑚 𝑑𝑙𝑡−

− 1

𝜔𝜀

∫︁
𝐶𝑡

∫︁
𝐶𝑚

(∇𝜏 , f𝑚(r′))(∇′
𝜏 , f𝑡(r))

𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝑙𝑚 𝑑𝑙𝑡

)︃
=

∫︁
𝐶𝑡

E𝑖
𝜏 f𝑡(r) 𝑑𝑙𝑡, (49)

что кратко можно записать как:

𝑁∑︁
𝑚=0

𝐼𝑚
𝑖

4𝜋

(︂
𝜔𝜇𝑆𝐴 +

1

𝜔𝜀
𝑆Φ

)︂
= 𝐹𝐸 , (50)

где введены обозначения:

𝑆𝐴 — элемент матрицы, отвечающий за вклад векторного потенциала:

𝑆𝐴 =
(︀̃︀e+𝑡 , ̃︀e+𝑚)︀ ∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

𝜉+𝑚𝜉+𝑡
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉+𝑚𝑑𝜉+𝑡 +

+
(︀̃︀e+𝑡 , ̃︀e−𝑚)︀ ∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(1− 𝜉−𝑚)𝜉+𝑡
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉−𝑚𝑑𝜉+𝑡 +

+
(︀̃︀e−𝑡 , ̃︀e+𝑚)︀ ∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

𝜉+𝑚(1− 𝜉−𝑡 )
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉+𝑚𝑑𝜉−𝑡 +

+
(︀̃︀e−𝑡 , ̃︀e−𝑚)︀ ∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(1− 𝜉−𝑚)(1− 𝜉−𝑡 )
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉−𝑚𝑑𝜉−𝑡 , (51)

𝑆Φ — элемент матрицы, отвечающий за вклад скалярного потенциала:

𝑆Φ = −
∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉+𝑚𝑑𝜉+𝑡 +

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉−𝑚𝑑𝜉+𝑡 +

+

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉+𝑚𝑑𝜉−𝑡 −

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉−𝑚𝑑𝜉−𝑡 , (52)

𝐹𝐸 — элемент вектора правой части:

𝐹𝐸 =

∫︁ 1

0

(︀
E𝑖(r), ̃︀e+𝑡 )︀ 𝜉+𝑡 𝑑𝜉+𝑡 +

∫︁ 1

0

(︀
E𝑖(r), ̃︀e−𝑡 )︀ (1− 𝜉−𝑡 )𝑑𝜉−𝑡 . (53)
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Проведём аналогичные действия для функций второго порядка. Рассмотрим отдельно слагаемое,
отвечающее за вклад скалярного потенциала:

⟨(∇𝜏Φ(r)), 𝜓𝑡(r)⟩ = 2𝜋𝑎

∫︁ 1

0

𝜕Φ(r)

𝜕𝜉𝑡
e𝑡𝜓𝑡(r) 𝑑𝜉𝑡, (54)

проинтегрировав по частям, получим:

⟨(∇𝜏Φ(r)), 𝜓𝑡(r)⟩ = 2𝜋𝑎

{︂
Φ(r)𝜓𝑡(r)|

1
0 −

∫︁ 1

0

Φ(r)
𝜕𝜓𝑡(r)

𝜕𝜉𝑡
𝑑𝜉𝑡

}︂
. (55)

Можно показать, что при подстановке явного вида базисных функций(29) и(31) в(55) первое
слагаемое обратится в 0, аналогично случаю с функциями первого порядка. Тогда при подстановке
явных выражений для потенциалов получим:

2𝑁∑︁
𝑚=0

𝐼𝑚
𝑖

4𝜋

(︃
𝜔𝜇

∫︁
𝐶𝑡

∫︁
𝐶𝑚

𝜓𝑚(r′)𝜓𝑡(r)
𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝑙𝑚 𝑑𝑙𝑡−

− 1

𝜔𝜀

∫︁
𝐶𝑡

∫︁
𝐶𝑚

(∇′
𝜏 ,𝜓𝑚(r′))(∇𝜏 ,𝜓𝑡(r))

𝑒−𝑖𝑘|r−r′|

|r− r′|
𝑑𝑙𝑚 𝑑𝑙𝑡

)︃
=

∫︁
𝐶𝑡

E𝑖
𝜏 𝜓𝑡(r) 𝑑𝑙𝑡. (56)

Итого задача(15) сводится к системе линейных уравнений(56), где 𝑡 = 0, 2𝑁 .

Подставляя данные базисные функции в уравнение(56), получим выражение:

𝑁∑︁
𝑚=0

𝐼2𝑚
𝑖

4𝜋

(︂
𝜔𝜇𝑆1

𝐴 − 1

𝜔𝜀
𝑆1
Φ

)︂
+

𝑁∑︁
𝑚=1

𝐼2𝑚−1
𝑖

4𝜋

(︂
𝜔𝜇𝑆2

𝐴 − 1

𝜔𝜀
𝑆2
Φ

)︂
= 𝐹𝐸 , (57)

где введены обозначения:

1. В случае четного номера 𝑡 = 2𝑛, 𝑛 = 0, 𝑁 :

𝑆1
Φ — элемент матрицы, отвечающий за вклад скалярного потенциала в первой сумме:

𝑆1
Φ =

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(−1 + 4𝜉+𝑚)(−1 + 4𝜉+𝑡 )
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉+𝑚𝑑𝜉+𝑡 +

+

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(−3 + 4𝜉−𝑚)(−1 + 4𝜉+𝑡 )
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉−𝑚𝑑𝜉+𝑡 +

+

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(−1 + 4𝜉+𝑚)(−3 + 4𝜉−𝑡 )
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉+𝑚𝑑𝜉−𝑡 +

+

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(−3 + 4𝜉−𝑚)(−3 + 4𝜉−𝑡 )
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉−𝑚𝑑𝜉−𝑡 , (58)

𝑆2
Φ — элемент матрицы, отвечающий за вклад скалярного потенциала во второй сумме:

𝑆2
Φ =

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

4(1− 2𝜉𝑚)(−1 + 4𝜉+𝑡 )
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉𝑚𝑑𝜉+𝑡 +

+

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

4(1− 2𝜉𝑚)(−3 + 4𝜉−𝑡 )
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉𝑚𝑑𝜉−𝑡 , (59)

𝑆1
𝐴 — элемент матрицы, отвечающий за вклад векторного потенциала в первой сумме:

𝑆1
𝐴 =

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(︀̃︀e+𝑡 (𝜉+𝑡 ), ̃︀e+𝑚(𝜉+𝑚)
)︀
(−𝜉+𝑚 + 2(𝜉+𝑚)2)(−𝜉+𝑡 + 2(𝜉+𝑡 )

2)
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉+𝑚𝑑𝜉+𝑡 +

+

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(︀̃︀e+𝑡 (𝜉+𝑡 ), ̃︀e−𝑚(𝜉−𝑚)
)︀
(1− 3𝜉−𝑚 + 2(𝜉−𝑚)2)(−𝜉+𝑡 + 2(𝜉+𝑡 )

2)
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉−𝑚𝑑𝜉+𝑡 +

+

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(︀̃︀e−𝑡 (𝜉−𝑡 ), ̃︀e+𝑚(𝜉+𝑚)
)︀
(−𝜉+𝑚 + 2(𝜉+𝑚)2)(1− 3𝜉−𝑡 + 2(𝜉−𝑡 )2)

𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉+𝑚𝑑𝜉−𝑡 +

+

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(︀̃︀e−𝑡 (𝜉−𝑡 ), ̃︀e−𝑚(𝜉−𝑚)
)︀
(1− 3𝜉−𝑚 + 2(𝜉−𝑚)2)(1− 3𝜉−𝑡 + 2(𝜉−𝑡 )2)

𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉−𝑚𝑑𝜉−𝑡 , (60)
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𝑆2
𝐴 — элемент матрицы, отвечающий за вклад векторного потенциала во второй сумме:

𝑆2
𝐴 =

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(︀̃︀e+𝑡 (𝜉+𝑡 ), ̃︀e𝑚(𝜉𝑚)
)︀
4(𝜉𝑚 − 𝜉2𝑚)(−𝜉+𝑡 + 2(𝜉+𝑡 )

2)
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉𝑚𝑑𝜉+𝑡 +

+

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(︀̃︀e−𝑡 (𝜉−𝑡 ), ̃︀e𝑚(𝜉𝑚)
)︀
4(𝜉𝑚 − 𝜉2𝑚)(1− 3𝜉−𝑡 + 2(𝜉−𝑡 )2)

𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉𝑚𝑑𝜉−𝑡 , (61)

𝐹𝐸 — элемент вектора правой части:

𝐹𝐸 =

∫︁ 1

0

(︀
E𝑖(r), ̃︀e+𝑚(𝜉+𝑡 )

)︀
(−𝜉+𝑡 + 2(𝜉+𝑡 )

2) 𝑑𝜉+𝑡 +

∫︁ 1

0

(︀
E𝑖(r), ̃︀e−𝑚(𝜉−𝑡 )

)︀
(1− 3𝜉−𝑡 + 2(𝜉−𝑡 )2) 𝑑𝜉−𝑡 . (62)

2. В случае нечетного номера 𝑡 = 2𝑛− 1, 𝑛 = 1, 𝑁 :

𝑆1
Φ — элемент матрицы, отвечающий за вклад скалярного потенциала в первой сумме:

𝑆1
Φ =

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(−1 + 4𝜉+𝑚) · 4(1− 2𝜉𝑡)
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉+𝑚𝑑𝜉𝑡+

+

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(−3 + 4𝜉−𝑚) · 4(1− 2𝜉𝑡)
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉−𝑚𝑑𝜉𝑡, (63)

𝑆2
Φ — элемент матрицы, отвечающий за вклад скалярного потенциала во второй сумме:

𝑆2
Φ =

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

4(1− 2𝜉𝑚) · 4(1− 2𝜉𝑡)
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉𝑚𝑑𝜉𝑡, (64)

𝑆1
𝐴 — элемент матрицы, отвечающий за вклад векторного потенциала в первой сумме:

𝑆1
𝐴 =

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(︀̃︀e𝑡(𝜉𝑡), ̃︀e+𝑚(𝜉+𝑚)
)︀
(−𝜉+𝑚 + 2(𝜉+𝑚)2) · 4(𝜉𝑡 − 𝜉2𝑡 )

𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉+𝑚𝑑𝜉𝑡+

+

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(︀̃︀e𝑡(𝜉𝑡), ̃︀e−𝑚(𝜉−𝑚)
)︀
(1− 3𝜉−𝑚 + 2(𝜉−𝑚)2) · 4(𝜉𝑡 − 𝜉2𝑡 )

𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉−𝑚𝑑𝜉𝑡, (65)

𝑆2
𝐴 — элемент матрицы, отвечающий за вклад векторного потенциала во второй сумме:

𝑆2
𝐴 =

∫︁ 1

0

∫︁ 1

0

(̃︀e𝑡(𝜉𝑡), ̃︀e𝑚(𝜉𝑚)) 4(𝜉𝑚 − 𝜉2𝑚) · 4(𝜉𝑡 − 𝜉2𝑡 )
𝑒−𝑖𝑘𝑅

𝑅
𝑑𝜉𝑚𝑑𝜉𝑡, (66)

𝐹𝐸 — элемент вектора правой части, отвечающий за вклад падающего излучения:

𝐹𝐸 =

∫︁ 1

0

(︀
E𝑖(r), ̃︀e𝑡(𝜉𝑡))︀ 4(𝜉𝑡 − 𝜉2𝑡 ) 𝑑𝜉𝑡, (67)

где ̃︀e(𝜉) = r′𝜉(𝜉) = (−3 + 4𝜉)r𝑛−1 + 4(1− 2𝜉)r𝑛 + (−1 + 4𝜉)r𝑛+1.
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